PagHu HacnoB: NaeHTndurKaLmja napameTapa AMHaMUKeE MHAYCTPUjCKOr poboTa

EHTI": Identification of dynamics parameters for industrial robots

PykoBoaunay, paga: Kocra JosaHosuh (aoueHT), 3asuia Fopauh (cTyaeHT AOKTOPCKUX CTyanja)
Onuc teme:

NaeHTudMKaumMja napameTapa AMHaMUYKOr moaena poboTa je BeoMa aKTye/iHa TeMa ca CTaHOBMLUTA
ynpaB/badkux anropmutama. IMHammnukm moaen pobota ce BpemMeHOM MeHa, Tako Aa YyNpaB/bayku
anropuTmMu npectajy ga byay ontTumanHu TOkom BpemeHa. MNopea ynpas/batba poboToM, Tema je 6UTHa
1 3a onakarbe cyaapa v pydyHo soherbe/obyyasarbe poboTa.

MoxesbHo je npeasHare M3 06/1acTn KUHEMATUKE U AMHaMUKKe poboTa, npe ceera DH napameTapa, Kao
1 nosHaBarbe Wincaps lll nporpamckor nakeTa 3a nporpamupatrse Denso poboTa.

Mo 3aBpLeTKy paga Ha Temu KaHauaaTt he MMaTh NPaKTUYHO 3HaHe U3 ModeNMpakba U naeHTudUKaumje
napameTapa, Kao 1 HanpeaHor Nporpammparba MHAycTpujckor poboTa. Moryhu je u aasbu pag Ha
pa3paau TeMe y OKBUPY MNOCAMMNOMCKUX CTyAMja U Npe3eHToBakbe pesyaTarta Ha CTPYYHO]
KOHbepeHLMju nam yaconucy.
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Pecypcu:
Codreep: Matlab (vaeHTudukaumja napametapa) / Wincaps Il (npsa pasa ekcnepmmeHTa y cumynaTtopy
poboTa, y Kome je moryhe ncnporpammpati CBe paatbe U NPOBEPUTU MCMPABHOCT paga Nporpama)

Xapagep: Denso VP6242 (npyra ¢asa ekcnepumeHTa 6u 6una paheHa Ha poboTy ca RC8 KoHTposiepom)



